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MOTIV FOR PROCESSREGLERING

OKAD PRODUKTION .
BATTRE UTNYTTNING AV RAMATERIAL
MINDRE UNDERHALL
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BATTRE REDOVISNING OCH RAPPORTERING
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Processreglering
med datorer

BESLUT OM SAGESYSTEMET 1953
SAGE 1 DRIFT 1958
TEORIN FOR SAMPLADE SYSTEM 1953
TRW PROCESSDATOR 1955
DATORPROJEKT STARTAR 1958
DATOR STYRNING CLOSED LOOP 1960
DDC | 1962
TREDJE GENERAT IONEN 1965

MINIDATORER | 1968
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DIREXT DIGITAL STYRNING

Dator

Figur 2.5 Principskiss fOr processreglering med direkt
digital reglering (DDC). Detta system har inga analogi=
regulatorer. Datorn stdller direkt in processens styr=
variabler. Operatdren kan stdlla {n koefficienter och
parametrar i styrlagarna. Hon (han) kan ocksd koppla
olika reglerkretsar frdn operatorspanelen.



BORVARDES STYRN NG ™™

Dator

SET POINT CONTENL

Figur 2.4. Principskiss av b3rvirdesreglering. (Itt.
point control). Datorn berdknar och modifierar bd&r-
virden till de analoga regulatorerna. Operatdren kan

fOrandra koefficienter { de algoritmer som justerar dOr-
virden.
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PROCESS OUERVARIING

OPERAINR. GOUIDE

Figur 2.3 Principskiss av inforﬁationstystem (operatorguide)
fOr processtyrning. I ett system av denna typ gbr datorn e}
ndgon reglering. Den ger endast operatlren underlag f8r ine
grepp. '



TG ECIEREC]
[Wd| |Wd| [Wd]

Nd

XW|

1

1

NIXSYNTINY

=—=margl

. AYMHOIH VIVO. 113MA3NOH

LIS

OrIN
SS320¥d

]

£
L

& |

wai|

avi

SAVMYVA ' WQHLSTHY

0LE
nal




FRAMTIDSUTS IKTER

'HARDVARA!

BILLIGARE
BATTIRE
MINDRE ENHETER
MJUKVARA?
PROGRAMMER INGSKOSTNADEN SJUNKER EJ
{(50kr/institution)
. STANDARDISERINGSSTRAVANDEN
" FLERMASKINSGSTEM. KOMMUN IKATION
HJARNVARA
PROCESSKUNSKAP OKAR .
MANGA NYA METODER AR NU ETAS3LERADE
KOMMUN IKAT ION
KABELKOSTNAD 30 - 50kr/m (USA)
FLERMASKINSYSTEM
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NYCKELPROBLEM

o PROCESSKUNSKAD
DYNAMIK, | MATEMATISKA MODELLER.
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KOMMU ML ATION

NIVAER.
o SYSTEMob STRUKTION

o DRIFT, UNDERHALL , MODIFIERING
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