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Problem /Mal

Dagens trafikkorsningar har avancerade system
for att optimera trafikflodet. Magnetremsor i vé-
gen for att detektera bilar, radar for cyklister.
Det finns dock ett stort behov av att detektera
ankommande fotgingare. Malet med arbetet ar
att konstruera en sensor som inte bara séger ifall
det kommer en fotgingare eller inte, utan &ven
med vilken sannolikhet. T.ex. en person kommer
ga till 6vergangsstillet med 82% sannolikhet.

Utforande

Med en kamera placerad ovanfor omradet innan
overgangsstillet, som i bilden nedan, kan man
spéara personer som narmar sig overgangsstéillet.

Med "Hidden Markov Model" metoder kan
man spara fotgdngarna i bilden fran kameran, sa
som i bilden nedan.

Om man kollar p& dessa spar statistiskt kan
man kontinuerligt uppdatera en prediktor som
anvinder sig av metoder fran "Markov Pro-
cesser".

Data/Validering

Data spelades in i en konstgjord miljo dar per-
soner gick pa ett uppritat overgangsstalle. Sedan
spelades ett antal testsekvenser in dir person-
erna gick pa fordefinierade sétt. Dessa sekvenser
annoterades for hand med hur personerna gick.
Valideringen kan sen goras mellan predikotorns
resultat och det handannoterade "sanna" resul-
tatet.

Resultat

I bilden nedan kan man se resultatet fran predik-
tor pd en testsekvens. Héar kan man se att
sannolikheten blir hég nir en person gar mot
overgangsstillet. Man kan dven se att om en per-
son gar forbi utan att ndrma sig 6vergangsstillet
s& haller sig sannolikheten lag.
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