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Bildsegmentering #r problemet att i en bild
markera och skdra ut en intressant och sam-
manhéngande region, se figur 1. Det kan vara vari-
erande vad man #r intresserad av i bilden. Om man
har en 6vervakningskamera kan en bil och dess re-
gistreringsnummer vara intressant. Ett annat exem-
pel &r om man vill markera en ménniska och kanske
speciellt ansiktet for igenkénning.

Figur 1: Exempel pa en segmentering.

Den matematiska formuleringen av problemet &r
att man vill minimera en vél vald funktion. Idén &r
att genom att minimera funktionen sa ska man fa
en bra segmentering.

For funktionerna som betraktas i detta exjobbet
ar det speciellt tva egenskaper hos segmenteringen
som ar intressanta: att segmenteringen har en jimn
kant och att fargerna i forgrund och bakgrund ska
ha sa lite dverlapp som mojligt. Funktionerna som
minimeras &r formulerade sa att for de minimerande
segmenteringarna ska bada villkoren vara uppfyll-
da. Speciellt i figur 1 ser vi att kanten ar jamn och
att det mesta gula finns i féorgrunden och det mesta
grona och blaa finns i bakgrunden, dvs fargerna i bil-
den &r nagotsanér separerade mellan férgrund och
bakgrund.

Det &r forutom segmentering av bilden i tva klas-
ser, forgrund och bakgrund sasom i figur 1 dven
mojligt att segmentera en bild i flera klasser. I fi-
gur 2 och 3 dr tva exempel. Det forsta exemplet
handlar om att bestimma djup for varje pixel i bil-
den. Forutséttningen &r att man har tva bilder (ba-

ra en syns i figuren) som &dr tagna dir kameran har
flyttats en liten bit i sidled, ungefir som Ggonen
hos ménniskan. Objekt som &r nédra kameran ror sig
mycket i sidled d& de tva bilderna jamfors medan
objekt i bakgrunden ror sig lite. Genom att anvénda
informationen i de bada bilderna kan man uppskat-
ta djupet sasom figuren visar. Det andra exemplet
som syns i figur 3 visar en bild som segmenterats i
plana regioner. Hér ar forutsédttningen att vi har en
fargbild och dven en bild ddr djupet for varje pixel
ar uppmétt. Bada problemen handlar om att seg-
mentera en bild i flera klasser och ur en matematisk
synpunkt &r de mycket lika.

Funktionerna  som  minimeras for  fler-
klassegmenteringen har stora likheter med
tvaklassegmenteringen, men att optimera funktio-
nerna ar mycket mer tidskrdvande i flerklassfallet.
Det visas i exjobbet hur man kan implemente-
ra en funktion liknande den férgseparerande i
tvaklassfallet dven for flerklassfallet.

Figur 3: Bilden segmenteras till omraden som ligger
pa ett plan.



