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Maskininlarning for scendetektion

POPULARVETENSKAPLIG SAMMANFATTNING Tony Ngo & Axel Bojrup

Scendetektering ar en komplicerad uppgift for datorer eftersom scener fran foton kan
vara svartolkade. | detta examensarbete har vi utforskat méjligheten att anvanda sig
utav maskininlarning for att gora scendeteketering.

Vad ar en scen?

En kamera kan justeras med en uppséittning av
kamerainstéllningar for att fanga ett bra foto.
Dessa instéllningar varierar beroende pa vad man
forsoker fotografera, t.ex. ett vackert sndélandskap
eller en solnedgang, och det ar vad vi kallar scener
i vart examensarbete. Om man vidare kdnner till
kamerainstéllningar for ett antal scener, da kan
detta automatiseras, dvs. att ga fran en scen till
en kamerainstallning.

Neurala natverk

I vart examensarbete har vi skapat en mod-
ell (genom maskininldrning), som givet en
férhandsvisning fran kamerasensorn, kan kénna
igen vilken scen kameran &r riktad mot (se bild
nedan). Vikten av vart arbete har legat vid att
skapa en si bra modell som méjligt. Det har
vi forsokt astadkomma genom att arbeta med
neurala natverk, dar fokus har varit pa en typ av
nédtverk, namligen convolutional neural network
(CNN). Den bést presterande modellen kunde
detektera en scen med en pricksakerhet pa 86.9%,
testat pad 10’000 bilder och 15 olika scener.

Scendetektering

Ett behov i arbetet &r att gora scendetektering
automatisk med hjélp av mjukvara utan att en
specificerad hardvara gor detta. Ett problem som
togs upp i arbetet var vilket befintligt nétverk
som presterade béast for en mobil med hénsyn till
olika egenskaper. Behovet och problemet som
har beskrivits vill man losa for att underlatta
anvindningen av kameran och for att fa en sé bra
bild som mojligt utan att behéva ha kunskaper
om fotografi. Aven hur vil en maskininlirnings-
modell fungerar for mobiler, och mobilkameror
i synnerhet, var av intresse. Det understkte vi
genom att jamfora olika nétverk, dar hur lang
tid det tog att kora natverket pa en mobil och
storleken pa nétverket jamfordes. Vi understkte
redan existerande neurala nétverk pa grund av
att de var intressanta och att de presterat bra pa
liknande problem.

Att stalla in kamerainstallningar

Var modell kan anvindas till att automatiskt
stélla in kamerainstallningar. Den foreslagna sce-
nen som var modell genererar kan anvéndas till att
hdmta motsvarande kamerainstéllningar. Detta
kan leda till att det inte behdvs nagon typ av hard-
vara som gor detta at en.



