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Varje feltolkning ett sjalvkorande ytfartyg gor har potential att
orsaka katastrofala olyckor. Det ar darfor viktigt att ytfartyget har
robusta system som klarar av att till exempel hitta hinder som for-
donet beh6éver undvika. Men gar det att géra med enbart bilddata,
och i sa fall hur skulle det ga till?.

Kan du hitta nagra hinder i bilden nedan?

Figure 1: En bild som anvants for att validera algoritmens detektionsformaga
under projektet.



Var algoritm hittar detta i bilden.
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Figure 2: Bild som visar resultatet fran var algoritm nér den applicerats pa
Figur 1. De hinder som hittats har markerats med en gron rektangel.

Algoritmen hittar objekt i bilder med hjéilp av autoencoders och bildseg-
mentering. En autoencoder ar ett neuralt nidtverk som genom traning kan lara
sig vilka komponenter som indata, sa som bilder, bestar av. Inlarningen sker
genom att autoencodern forséker aterskapa bilden den har blivit visad, men
utan att kunna anvanda all information, vilket tvingar fram en komprimerad
representation av bilden. Om vi dédrmed later autoencodern léra sig av bilder
som inte innehaller hinder sa kommer den darfor att bli simre pa att aterskapa
de komponenter som hinder bestar av.

Nér en bild aterskapas sa kommer det finnas skillnader mellan originalbilden
och den aterskapade bilden. Genom tréningen kommer skillnaden att vara som
storst kring objekt som autoencodern inte sett tidigare. Om vi ocksa delar
upp bilden i regioner utefter egenskaper som kanter och kontrast och méter
skillnaden &ver varje sadan region sa kan vi tydligare underscka hur vél hela
objekt aterskapas. Pa sa sétt kan vi upptéicka objekt som kan utgora hinder,
trots att vi inte har sett dem tidigare.

For mer information och vidare lasning, se ”Image-based anomaly detection
using [-Variational Autoencoder for surface vehicle collision avoidance”.



