Detta dr en sammanfattning av examensarbetet:
”Remote positioning of a Multidirectional Camera”
Fullstandig rapport finns att hitta pa:
https://lup.lub.lu.se/student-papers/search/

Fjarrpositioneringav en Multidirectional-kamera

I dagens varld av osékerheter anvands videodvervakning i allt storre utstrackning for att fa
samhallets manniskor att kédnna sig sakra och skyddade. | takt med att fler kameror installeras blir
installationstiden och anvandarvanligheten allt mer avgérande for kunderna nar de bestammer
vilken kameraldsning de ska vélja. Ett satt att 6ka anvandarvénligheten och minska
installationstiden for kunden ar att méjliggéra fjarrstyrning av kamerans sensorer vid installation
och omjusteringar.

Multidirectional-kameror ar populédra kameraldsningar i 6vervakningskamerasegmentet. De definieras
som en kamera bestaende av tva eller fler kamerasensorer inbyggda i ett och samma kameraholje. Detta
ger anvandaren mojlighet att 6vervaka flera riktningar samtidigt, da de enskilda kamerasensorerna kan
orienteras helt oberoende av varandra. Detta ger upp till 360 graders tdckning via separata videostrommar
samtidigt som anvandaren dven kan justera bade betraktningsvinkeln och zoom for varje kamerasensor.

Idag &r de flesta multidirectional-kameror utformade for att
stallas in manuellt ndr kameran installeras. Sensormodulernas
betraktningsvinklar lases pa plats nar kameran monteras och
eventuella korrigeringar som behdver goras efter installation,
kraver att hela installationsproceduren gors om, vilket kan vara
bade svart och tidskravande da kamerorna ofta ar monterade pa
platser som ar svara att nd. Detta kan leda till dyra och
tidskravande installationer och justeringar av kamerasensorerna.

Syftet med denna avhandling &r att utveckla och producera en
fungerande prototyp av en multidirectional-kamera, som bestar
av fyra kameramoduler dar var och en har férmagan att
fjarrstyras i riktningarna, pan, twist, tilt och rotate. Detta
mojliggjordes genom att skapa en helt ny mekanisk plattform for
kameran, ett skraddarsytt kretskort och en programvara for att
styra kamerahuvudena individuellt via datorn, 6ver Ethemet. Tilt Rotate

Konceptutvecklingsfasen dominerades av att undersoka vilken
typ av transmissioner och elektriska motorer som passade bast
for att uppfylla de behov som foretaget 6nskade. Efter att ha
beslutat vilka koncept som skulle utvecklas vidare, realiserades
och producerades dessa koncept genom 3D-printing i plast.
Prototypen testades sedan for att verifiera att behoven var
uppfyllda.

Manga ovantade problem uppstod under utvecklingen av
prototypen. Bland annat var materialet som anvéndes vid
tillverkning valdigt sprott och omtaligt, vilket gjorde att det
fanns risk att motorerna drog sénder hela konstruktionen. Efter
manga iterationer och fick vi fram ett slutgiltigt koncept som
visade pa funktionaliteten av en fjarrstyrd multidirectional-
kamera.

Slutgiltigt koncept
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