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Nar en okénd dronare dyker upp vid en flygplats récker det inte att hoppas att
den forsvinner. Nu finns ett system som skickar upp en egen dronare for att
spana in inkraktaren, helt automatiskt. Utan pilot. Utan fordrojning.

Okénda dronare har tvingat fram tillfdlliga sténgningar av bade Képenhamns och
Oslos flygplatser. Passagerare fastnade och kostnader skenade. Liknande risker finns
vid militara anldggningar, kiarnkraftverk och annan kénslig infrastruktur. Problemet
ar att bevakningsdronare idag kraver valutbildade piloter pa plats, dygnet runt, pa
varje kansligt omrade. Det ar dyrt och i praktiken omdojligt att uppréatthalla i stor
skala.

Det vi byggde ar ett system som loser det problemet. En drénare utrustad med
kamera kan pa egen hand hitta en annan drénare och flyga dit for att folja den, allt
utan att nagon haller i spakarna. Enbart utifran kamerabilden berdknar systemet
ocksa hur langt bort malet befinner sig, utan nagra extra sensorer.

Hjdrnan dr en Al-modell som analyserar kamerabilderna i realtid. Eftersom analysen
ar berakningstung kombineras den med en enklare sparningsalgoritm som tar vid
mellan analyserna och foljer dronaren pixel for pixel. Tillsammans ger de ett stabilt
lagesuppslag utan att éverbelasta datorn.

Testerna visade att systemet kan hitta en dronare pa upp till 78 meters
avstand mot klar himmel, ungefar lika langt som atta bussar efter varandra.
Mot en rorigare bakgrund som ett grustag sjonk rackvidden till 21 meter, eftersom
dronaren lattare smalter in mot markmonstren. En ovéntad lardom var att de flesta
publika tréningsdataset bestod av dronare fotograferade underifran mot himlen,
ett perspektiv som séllan stimmer med verkligheten. Egna inspelningar fran ett
snotackt grustag i Sverige, med dronaren filmad fran alla vinklar, férbéattrade systemet
markant.

Projektet visar att autonom drénarspaning dr mojlig med vanlig kommersiell hardvara,

utan specialutrustning eller ett team av piloter.
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